
MASA MASA

DOWOLNY SYSTEM
ALARMOWY/GPS

ZGODNY
Z PROTOKOŁEM
MODUŁU CANlog

nie podłączać
----

do not connect
---

не подключать

zi
el

o
n

y
p

in
20

 C
A

N
L

z
łą

c
z
e

 2
4

P
IN

--
--

g
re

en
 p

in
20

 C
A

N
L

c
o

n
n

e
c
to

r 
2

4
P

IN
--

--

зе
л

ен
ы

й
p

in
20

 C
A

N
L

с
о

е
д

и
н
и

те
л

ь
2
4
P

IN

z
łą

c
z
e

 2
4

P
IN

żó
łt

y 
p

in
19

C
A

N
H

--
--

c
o

n
n

e
c
to

r 
2

4
P

IN

ye
llo

w
 p

in
19

 C
A

N
H

--
--

с
о

е
д

и
н
и

те
л

ь
2

4
P

IN

ж
ел

т
ы

й
p

in
19

 C
A

N
H

CANlog 2009

1
2

  
3

4
  

5
6

7
8

9
1

0

CAN1H

CAN1L

CAN2L

CAN2H

9 V÷ 50

UART Tx

UART Rx

RS232 Rx

RS232 Tx

+12V

MASA
---

GROUND
---

МАССА

RS232 Rx

RS232 Tx

CAT 140M rev0107marka: model: rok:

282 08.04.2011MODUŁ PROGRAM:CANlog 2009

PL - KOLEJNOŚĆ PODŁĄCZANIA PRZEWODÓW: MASA, +12 V, USTAWIĆ NUMER PROGRAMU DLA DANEGO AUTA, PODŁĄCZYĆ CANL I CANH.
-

EN - WIRE CONNECTING ORDER: GROUND, +12V, SET THE PROGRAM NUMBER FOR THE GIVEN VEHICLE, CONNECT CAN-L AND CAN-H.
-

RU - ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬ ПОДКЛЮчЕНИя ПРОВОДОВ: МАССА, +12 B, УСТАНОВИТЬ НОМЕР ПРОГРАММЫ ДЛя ОПРЕДЕЛЕННОГО АВТОМОБИЛя,
ПОДКЛЮчИТЬ CAN-L И CAN-H.


