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CAN1 podłączyć

KOLEJNOŚĆ PODŁĄCZANIA PRZEWODÓW: MASA, +12V / +24V, USTAWIĆ NUMER PROGRAMU DLA DANEGO AUTA, PODŁĄCZYĆ CANL I CANH.

CAN2 nie podłączać

MASA+12V / +24V

MASA

DOWOLNY SYSTEM
ALARMOWY/GPS

ZGODNY
Z PROTOKOŁEM
MODUŁU CANlog

MASA
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