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Z PROTOKOŁEM
MODUŁU CANlog

PL - KOLEJNOŚĆ PODŁĄCZANIA PRZEWODÓW: MASA, +12 V, USTAWIĆ NUMER PROGRAMU DLA DANEGO AUTA, PODŁĄCZYĆ CANL I CANH.
-

EN - WIRE CONNECTING ORDER: GROUND, +12V, SET THE PROGRAM NUMBER FOR THE GIVEN VEHICLE, CONNECT CAN-L AND CAN-H.
-

RU - ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬ ПОДКЛЮчЕНИя ПРОВОДОВ: МАССА, +12 B, УСТАНОВИТЬ НОМЕР ПРОГРАММЫ ДЛя ОПРЕДЕЛЕННОГО АВТОМОБИЛя,
ПОДКЛЮчИТЬ CAN-L И CAN-H.

224 27.06.2012

KIA RIO rev0111marka: model: rok:

b
rą

zo
w

y
p

in
 C

A
N

H
lis

tw
a

łą
c
z
e

ń
m

a
g

is
tr

a
li 

C
A

N
--

-

b
ro

w
n

 p
in

 C
A

N
H

C
A

N
 b

u
s
 b

a
r 

c
o

n
n

e
c
to

rs
--

--

ко
р

и
ч

н
ев

ы
й

C
A

N
p

in
H

м
е
с
то

с
о
е
д

и
н
е
н
и

я
м

а
ги

с
тр

а
л

и
C

A
N

lis
tw

a
łą

c
z
e

ń
m

a
g

is
tr

a
li 

C
A

N

b
ia

ły
 p

in
 C

A
N

L
--

-

C
A

N
 b

u
s
 b

a
r 

c
o

n
n

e
c
to

rs

w
h

it
e 

p
in

 C
A

N
L

--
--

м
е

с
то

с
о

е
д

и
н
е

н
и

я
м

а
ги

с
тр

а
л

и
C

A
N

б
ел

ы
й

p
in

 C
A

N
L

cz
er

w
o

n
y

p
in

 C
A

N
H

lis
tw

a
łą

c
z
e

ń
m

a
g

is
tr

a
li 

C
A

N
--

-

re
d

 p
in

 C
A

N
H

C
A

N
 b

u
s
 b

a
r 

c
o

n
n

e
c
to

rs
--

--

кр
ас

н
ы

й
C

A
N

p
in

H
м

е
с
то

с
о
е
д

и
н
е
н
и

я
м

а
ги

с
тр

а
л

и
C

A
N

lis
tw

a
łą

c
z
e

ń
m

a
g

is
tr

a
li 

C
A

N

n
ie

b
ie

sk
i p

in
 C

A
N

L
--

-

C
A

N
 b

u
s
 b

a
r 

c
o

n
n

e
c
to

rs

b
lu

e 
p

in
 C

A
N

L
--

--

м
е

с
то

с
о

е
д

и
н
е

н
и

я
м

а
ги

с
тр

а
л

и
C

A
N

го
л

уб
о

й
p

in
 C

A
N

L


