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ПОД КОРОБКОЙ ПРЕДОХРАНИТЕЛЕЙ

CANlog P145
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UART Rx
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ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬ ПОДКЛЮЧЕНИЯ ПРОВОДОВ: МАССА, + 12B / +24B, УСТАНОВИТЬ НОМЕР ПРОГРАММЫ ДЛЯ ОПРЕДЕЛЕННОГО
АВТОМОБИЛЯ, ПОДКЛЮЧИТЬ CAN-L И CAN-H.

МАССА

МАССАМАССА

ЛЮБАЯ СИСТЕМА
СИГНАЛИЗАЦИИ

/НАВИГАЦИИ
СОВМЕСТИМАЯ С

ПРОТОКОЛОМ CANlog.

CAN2 подключать
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+12 / +24В В

или

или

 Марка: VOLVO  Модель: FH (EURO 6)  Год: 13→
  Модуль:  CANlog P145  Программа №:    464   от   2014-05-05 rev.00


